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Altair��CONCEPT��C123简要概述
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优化驱动和固有的稳健性、系统评估
快速设计探索��-��套装游戏��-��创新发电机��-��颠覆性

Altair��Concept123概念流程历经⼗年
（约��2010��年）开发��-��实时流程

⽬标设定/质量/权衡/级联速度促进并发⼯作消除属性孤
岛

MODVIZ、求解器、AI��集成的绝佳⽰例
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发展观念
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模拟驱动
设计

标准

提供关键业务优势��‒��显着缩短开发时间并提⾼成熟度

产品成熟度

发展

TS
C1

SP1

SP2

C3

C2

SP3

TS

SP3

SP1

SP2

⽩⻋⾝设计流程⽰意图

改变

例⼦��：
产业步伐

“24个⽉的汽⻋”
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产品开发时间

标准作业程序

系列开发

标准作业程序

概念
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C123⻋辆概念开发流程

结构布局

可制造的部分和接头

最优识别

定义载荷⼯况��&

最佳尺⼨

详细的最佳尺⼨

包装体积

4
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截⾯和接头
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最优识别
结构布局

快速设计空间⽣成/编辑

©��Altair��Engineering,��Inc.��专有且保密。版权所有。

封装空间探索

设计空间库 包空间操作
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180,0��0,82

0,74

0,78

0,80

篮⼦

0,72

加载路径

添加

截⾯尺⼨

快速简单的模型构建 设计师握⼿

快速设计探索

165,0

145,0

160,0

150,0

175,0

移动电池

隧道

更换后部

添加⾯板于

⽬标

更换发动机⽀架

电池

强化。

0,70

添加

⽐赛包

坐骑

隧道

包更新

限制条件

u/d��侧栏

移动

0,68

B柱

对⻬后梁

正确的
放宽ODB⽬标

⻔槛材料

横梁加强筋

u/d��后底托盘

优化

更换变速箱

0,76

设置调整

质量百分⽐

截⾯的最佳尺⼨
&��关节

质量[公⽄]

部分

现实世界��(RW)

理想化盒⼦

部分
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170,0

155,0

快速崩溃检查

加⼊尺⼨/设计
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是的

27��PSHELL_317��C��柱��RGT��OTR
是的

是的

是的

是的

是的

是的

35��PSHELL_5739��板

1

是的

是的

是的

15��PSHELL_200��C��柱��LFT��INR

19��PSHELL_225��加强板��RGT��21

是的

是的

是的

是的

是的

23��PSHELL_280��C��柱��RGT��INR

是的

PSHELL_37��横梁

是的

是的

是的

是的

PSHELL_81��会员

16��PSHELL_206��侧⾯加固��UPR��LFT

是的

28��PSHELL_318��⻔框��RGT
是的

是的

是的

13��PSHELL_181��加强板��LFT

是的

是的

10��PSHELL_168��侧⾯板��LFT��11

17��PSHELL_210��⻔框左

PSHELL_272��侧⾯板��RGT

30��PSHELL_369��加固��A-PLR��RGT��31

德⽡标签

是的

是的

3��

6

26��PSHELL_314��侧⾯加固��UPR��RGT

是的

是的
是的

是的

是的

PSHELL_172��A柱LFT

18��PSHELL_211��C��柱��LFT��OTR

22��PSHELL_279��A��柱��RGT

是的

是的

是的

是的

是的

价值⼯程 制造性

产业化精细化

层层叠放

测量

是的

25��PSHELL_293��B��柱��RGT

是的 是的

是的

14��PSHELL_197��B柱LFT

PSHELL_380��加固��A-PLR��LFT

PSHELL_40��垂直成员��FRT

是的

是的

是的

是的

30公⾥/⼩时障碍 BOF10��⻋顶��BOF10��前部描述 BOF10��后部��ECER29��翻滚��90��ECER29��翻滚��180

仪表⼯况灵敏度

详细的最佳尺⼨
可制造的部分和接头

欧元
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连接技术、连接位置优化、枪
可访问性检查...
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详细模型

通过增加潜在⾯积提⾼性能

外⻣骼结果

梁单元

外⻣骼模型

外⻣骼 概念⽣成和改进

•帮助解决⾮直观问题，例如全局模式

•可⽤于现有⽹格（连接接触）

8
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能够创建⼀些额外的潜在负载路径

•快速确定⽤⼾在解决问题时应集中注意⼒的地⽅

•
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C2：截⾯优化 C2：⼤规模探索

Altair��概念��C

C2/C3：多域作战

C2：⽬标

C3：详细

C1：协作 C2：设计⽅向

C2：关节

C1/C2：电池集成

C1/C2/C3：质量

C0：设计空间

C2/C3：设计师握⼿ C2/C3：诊断

C1：布局

9

123
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最近的处决

知识转移、培训软件和⽅法
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不同的⽀持模式
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离散元法

C2

详细型号

“正确保真”模型

©��Altair��Engineering,��Inc.��专有且保密。版权所有。

低保真度��(C2)

7⼩时（32CPU）

模态分析 1分钟

⾼保真度

56kph��⼒反馈碰撞

C2

30分钟（32CPU）

30分钟

(DFEM)

详细模型与��C2��模型��‒��准确性和��CPU��时间

离散元法
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摇杆应⽤��‒��C2��+��Radopt��+��AI

C2+溶解氧

©��Altair��Engineering,��Inc.��专有且保密。版权所有。

拉普特

HST+知识⼯作室

侧杆碰撞

C2/C3混合模型

摇杆减少��19%��的质量 知识⼯作室 深度学习

导出的窗台概念

Machine Translated by Google



美国能源部
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峰值⼒

例如峰值⼒预测

预测性
楷模

碰撞⾏为聚类⾃动识别

具有��ML��约束的优化

帕累托前沿

机器学习

德尔塔质量

多⽬标优化峰值⼒与质量

添加所需变形形状��(ML)��的约束

多⽬标优化峰值⼒与质量

传统的基于响应⾯的优化

机器学习
⾏为集群
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“下⼀代”平台是⼀项重⼤⼯程成就，也是我们与��Altair��
成功合作的象征。

©��Altair��Engineering,��Inc.��专有且保密。版权所有。

随着新包装的变化，所部署的C123优化流程的速度能够控制重量，同时
实现苛刻的结构⽬标。

在��2014��年欧洲��ATC��
上谈论��Altair实施��C123��优化
流程。

2014年

法拉利��Portofino��的全新底盘⽐它所取代的��California��T��显着减轻了
重量。

法拉利创新总监
⻢克西⽶利安·斯⽡吉

版权所有��©��2015��Altair��Engineering,��Inc.专有和机密。版权所有。

法拉利

Machine Translated by Google



C123��‒��虚拟开发⻋库��‒��⽰例（法拉利）
©��Altair��Engineering,��Inc.��专有且保密。版权所有。
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删除X成员拆除玻璃

©��Altair��Engineering,��Inc.��专有且保密。版权所有。

C2

离散元法

％
��
损失

％
��
损失

％
��
损失

移除��V��形⼤括号

硬点

B环
删除��6��个中的��2��个

副⻋架

硬点 硬点

附件

消除

56公⾥/⼩时⼒反馈屋顶挤压

NVH

碰撞

设计⽅向检查��‒��性能损失

屋顶挤压

ESS

模式

动态刚度

设计⽅向检查��‒��性能损失
56公⾥/⼩时⼒反馈

捷豹路⻁��C2��PoC

丁克

2019年
Machine Translated by Google



概括

22
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•��C2��模型可以加速线性和挤压模型的优化过程（线性、挤压模型为��30��分钟��->��1��分钟）

•��C2��模型是⽤于组件优化的全局⼯况的良好边界条件，例如twistbox、shocktower��等

•��C2��模型更容易对截⾯进⾏参数化和优化

•��C1可以根据特定⼯况⽣成⽩⻋⾝载荷路径

•��DOE��中的��C2��模型可以节省⼤量��CPU��时间，特别是对于��AI��应⽤程序��‒��需要⼤量数据！

•外⻣骼是⼀种快速识别需要加固区域的智能⽅法

7��⼩时��->��0.5��⼩时（崩溃）

•��C2��Linear��模型使⽤Optistruct，��Crash��模型使⽤Radioss作为求解器
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谢谢
Altair.com

#ONLYFORWARD
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